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伺服电机驱动的连铸结晶器非正弦振动发生装置

连铸结晶器非正弦振动是发展高效连铸的关键技

 

术，伺服电机驱动的非正弦振动发生装置（发明人：

 

李宪奎，方一鸣；发明专利号：ZL200510060032.1）

 

与现有伺服非正弦振动装置相比具有明显的特点。

图2 伺服电机驱动的连铸结晶器非正弦振动发生装置电控系统的基本结构原理图

图1 伺服电机驱动的连铸结晶器振

 

动发生装置机械部分简图

1.

 

与电动缸（伺服电机驱动滚珠丝杠、螺母）非正弦振动装置相比，本发明

 

避免了伺服电机在每一个振动周期中的启、停、正、反转且按时变角速度

 

转动，如按振频5Hz计，0.2秒为一个振动周期，可见电动缸非正弦高频率

 

的启、停、正、反转，将严重影响伺服系统的跟踪响应速度和精度；

2.

 

与液压伺服非正弦振动发生装置相比，本发明避免了液压伺服系统加工难

 

度大，抗污染能力差，维护不易，成本较高等缺点。

主要特点：

振动机构及工作原理：

该发生装置包括机械和电气两部分，其机械部分如图1所示，电气部分

 

如图2所示。

其电控部分使用计算机、D/A（数模转换器）板、调速和驱动装置，控

 

制伺服电机（1）按时变角速度对应的转速单方向连续转动，进而通过减速

 

器（3）、偏心轴（5）、连杆（6）等机械部分驱动结晶器，或根据需要也

 

可以不通过减速器（3）直接驱动偏心轴（5），使其产生周期性的非正弦振

 

动；伺服电机（1）的变角速度转速模型，例如：

国家冷轧板带装备及工艺工程技术研究中心

National Engineering Research Center for Equipment and Technology of Cold Strip Rolling
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性能指标：

1. 使用范围

 

各种规格铸坯

2. 振幅

 

0～±6mm
3. 振频范围

 

0～5Hz
4. 波形偏斜率

 

-45%～ +45%


